Geschlossene Antriebssysteme

Drehantrieb DSO-HPE

Beschreibung

Aufbauend auf der erfolgreichen Konstruktion des Standard-
Drehantriebes DSO hat SPECKEN-DRUMAG eine Drehantriebs-
Reihe mit geschlossenem hydropneumatischem System

und automatischer Leckdl-Kompensation entwickelt. Prézise
Einstellung der Winkelgeschwindigkeit iber einem groRRen
Bereich in beiden Drehrichtungen durch eingebaute Verstell-
drosseln und hydraulische Progressivdédmpfung in den End-
lagen sind die kennzeichnenden Merkmale dieser Antriebe.
Die auf den Arbeitskolben einwirkende Druckenergie wird
direkt auf das Hydrodruckmittel Gibertragen, welches eine
prazise Regulierbarkeit der Drehbewegung ermdglicht.

Die Drehantriebs-Reihe DSO-HPE wird mit Kolbendurchmes-
ser 50, 63, 80 und 100 mm und bis zu einem Drehwinkel
von 180° hergestellt. Wenn Abmessungen und Gewicht der
Antriebe eine untergeordnete Rolle spielen, sind gréRere
Kolbendurchmesser und Drehwinkel auf Anfrage méglich.
Alle Zusatzeinrichtungen und Sonderritzelwellen sind auch
fir den DSO-HPE erhéltlich. Die Zylinderrohre sind aus Stahl,
eine beriihrungslose Abfrage tiber Magnetkolben ist mit
dieser Materialpaarung nicht moglich.

Technische Daten/MaRbild

Betriebsdruckbereich:

3 bis 10 bar

Betriebstemperaturbereich: 15 bis 80 °C
180°

Drehwinkel max.:

Hydropneumatischer Drehantrieb
DSO-HPE 62

1.0 Drehantrieb

1.01 Hydraulische Progressivdéampfung

1.1 Steuerteil DSO-HPE 22
H 1.11 Verstelldrossel rechtsdrehend
h 1.2 Steuerteil DSO-HPE 66,
1.21 Verstelldrossel linksdrehend
1.22 Steuerluftanschluss G1/8
1.23 Anschluss fir Kompensationsbehélter
L
Kolbendurchmesser* 50 63 80 100
Max. Winkelgeschwindigkeit (sec.”) @ 4 2 2 1
Max. Drehmoment (Nm)** bei 10 bar T 30 60 125 250
Lange (mm) fir 180° Drehwinkel L 515 605 684 797
Héhe (mm) H 183 202 224 254
h 150 169 191 221

* Grosser als @ 100 mm auf Anfrage

** Um ein optimales Bewegungsverhalten zu erzielen, sollte das Nenndrehmoment um den Faktor 2 tiber dem erforderlichen Betriebsdrehmoment liegen.
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Funktionsarten

Geschlossene Antriebssysteme

DSO-HPE 22

Die auf den Arbeitskolben einwirkende
Druckenergie wird direkt auf das Hydro-
druckmittel ibertragen. Die Verdrangung
erfolgt Uber Verstelldrossel und Riickschlag-
ventil zum gegentberliegenden Zylinder-
raum. Die beiden Verstelldrosseln ermég-
lichen eine - in beiden Drehrichtungen
unabhangige - feinfuhlige Einstellung der
Winkelgeschwindigkeiten.

DSO-HPE 66

Diese Ausflihrung des geschlossenen
hydropneumatischen Systems erméglicht
zusdtzlich zum Bewegungsverhalten des
Antriebes DSO-HPE 22 die Stopp and go-
Drehbewegung. In beiden Drehrichtungen
kénnen unabhéngig voneinander feinfiihlig
differenzierte Winkelgeschwindigkeiten
eingestellt werden. Zudem ist es méglich,
den Antrieb in jeder Position zu stoppen,
wenn das Pneumatik-Signal geldscht wird. In
Abhangigkeit der Last, der Geschwindigkeit
und der GréRe des Antriebes kann in beiden
Bewegungsrichtungen eine Positionier-
genauigkeit von £2° oder besser erreicht
werden.
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Schaltbild DSO-HPE 22
2.0 Drehantrieb, 2.01 Verstelldrossel rechtsdrehend,
2.02 Verstelldrossel linksdrehend, 2.1 Kompensationsbehélter.

Schaltbild DSO-HPE 66

3.0 Drehantrieb, 3.01 Verstelldrossel rechtsdrehend,

3.02 Verstelldrossel linksdrehend, 3.03 Entsperrbares Rickschlagventil
rechtsdrehend, 3.04 Entsperrbares Riickschlagventil linksdrehend,

3.1 Kompensationsbehdlter.

Pneumatische Druckkompensation DK

Pneumatische Druckkompensation DK

Ein wichtiges Element geschlossener
hydropneumatischer Systeme ist die
Druckkompensation. Der etwa zu 70% mit
Mobil Vactra Nr. 1 gefiillite Kompensations-
behilter gleicht Olvolumenunterschiede im
Drehantrieb aus, die durch Temperaturén-
derung des Hydrodruckmittels wahrend des
Betriebes entstehen. Das Reservedlvolumen
im Kompensationsbehalter kompensiert

die Mikroleckagen an den Dichtstellen zum
Druckluftteil und zum Drehantriebsgehaduse
(etwa 1 cm3/10.000 Doppelhtibe). Wahrend
des Betriebes und auch bei duRerem Antrieb
iber das Ritzel ist der Kompensationsbehal-
ter unter einem pneumatischen Uberdruck
von 2 bis 4 bar zu halten. Der Kompensati-
onsdruck wird primdr durch die eingestellte
Winkelgeschwindigkeit festgelegt. Bei hohen
Winkelgeschwindigkeiten wird ein Kompen-
sationsdruck im oberen Bereich empfohlen.
Eine elektrische Olstandsiiberwachung ist
maoglich.

Bestellung
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Typ Olinhalt cm? A B C D
X02-38399 125 78 219 39 95
X01-29472 500 122 293 70 125
MaRe in mm

Pneumatische Druckkompensation
4.0 Drehantrieb, 4.1 Druckregler, 4.2 Manometer, 4.3 Kompensationsbehdlter.

Fur weitere Daten und Bestellméglichkeiten beachten Sie bitte den separaten Katalog Drehantriebe!
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